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Авторы: 

1. СТРУКТУРА И ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ  Программирование роботов

1. • Объем дисциплины в 
зачетных единицах

• 3

2. • Виды аудиторных занятий Лекции
Лабораторные занятия

3. • Промежуточная аттестация Зачет
Курсовая работа

4. • Текущая аттестация • •  

2. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ (ИНДИКАТОРЫ) ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ Программирование роботов

Индикатор – это признак / сигнал/ маркер, который показывает, на каком уровне 
обучающийся должен освоить результаты обучения и их предъявление должно подтвердить 
факт освоения предметного содержания данной дисциплины, указанного в табл. 1.3 РПМ-
РПД. 

Таблица 1

Код и наименование 
компетенции

Планируемые результаты 
обучения (индикаторы)

Контрольно-оценочные 
средства для оценивания 
достижения результата 

обучения по дисциплине
1 2 3

ПК-4 -Способен 
проектировать 
мехатронные системы

З-1 - Знать  структуру и 
принципы построения средств 
автоматизации на базе 
микропроцессорных систем.
П-1 - Владеть методами 
программирования и 
проектирования мехатронных 
систем
У-1 - Осуществлять отладку и 
диагностику программного 
обеспечения 
микропроцессорных систем и 
микроконтроллеров на этапе 
создания и тестирования 
проекта

Зачет
Курсовая работа
Лабораторные занятия
Лекции

ПК-4 -Способен 
проектировать 
изделия 
машиностроения и 
автоматизированные, 
роботизированные 
технологические 

З-1 - Объяснять структуру и 
принципы построения 
автоматизированных и 
роботизированных 
технологических линий на базе 
микропроцессорных систем.

Зачет
Курсовая работа
Лабораторные занятия
Лекции
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линии по их 
изготовлению

П-1 - Владеть методами 
программирования и 
проектирования 
автоматизированных и 
роботизированных 
технологических линии по 
изготовлению изделий 
машиностроения
У-1 - Отлаживать и 
диагностироать программное 
обеспечение 
микропроцессорных систем и 
микроконтроллеров на этапе 
создания и тестирования 
проекта

УК-7 -Способен 
обрабатывать, 
анализировать, 
передавать данные и 
информацию с 
использованием 
цифровых средств для 
эффективного 
решения 
поставленных задач с 
учетом требований 
информационной 
безопасности

З-3 - Сделать обзор 
современных цифровых средств 
и технологий, используемых 
для обработки, анализа и 
передачи данных при решении 
поставленных задач
П-2 - Решать поставленные 
задачи, используя эффективные 
цифровые средства и средства 
информационной безопасности
У-2 - Выбирать современные 
цифровые средства и 
технологии для обработки, 
анализа и передачи данных с 
учетом поставленных задач

Зачет
Курсовая работа
Лекции

3. ПРОЦЕДУРЫ КОНТРОЛЯ И ОЦЕНИВАНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ ОБУЧЕНИЯ В 
РАМКАХ ТЕКУЩЕЙ И ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ В БАЛЬНО-РЕЙТИНГОВОЙ СИСТЕМЕ 
(ТЕХНОЛОГИЧЕСКАЯ КАРТА БРС)

3.1. Процедуры текущей и промежуточной аттестации по дисциплине

1. Лекции: коэффициент значимости совокупных результатов лекционных занятий 
– 0.6

Текущая аттестация на лекциях Сроки – 
семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

Активность на занятии 3,16 100
Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по лекциям – 0.4
Промежуточная аттестация по лекциям – зачет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по лекциям 
– 0.6
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2. Практические/семинарские занятия: коэффициент значимости совокупных 
результатов практических/семинарских занятий – не предусмотрено
Текущая аттестация на практических/семинарских 
занятиях 

Сроки – 
семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по 
практическим/семинарским занятиям– не предусмотрено
Промежуточная аттестация по практическим/семинарским занятиям–нет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по 
практическим/семинарским занятиям– не предусмотрено
3. Лабораторные занятия: коэффициент значимости совокупных результатов 
лабораторных занятий –0.4
Текущая аттестация на лабораторных занятиях Сроки – 

семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

отчет по лабораторным работам 3,16 100
Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по лабораторным 
занятиям -1
Промежуточная аттестация по лабораторным занятиям –нет
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по 
лабораторным занятиям – не предусмотрено
4. Онлайн-занятия: коэффициент значимости совокупных результатов онлайн-занятий 
–
Текущая аттестация на онлайн-занятиях Сроки – 

семестр,
учебная 
неделя

Максималь
ная оценка 
в баллах

Весовой коэффициент значимости результатов текущей аттестации по онлайн-
занятиям -
Промежуточная аттестация по онлайн-занятиям –
Весовой коэффициент значимости результатов промежуточной аттестации по онлайн-
занятиям – 

3.2. Процедуры текущей и промежуточной аттестации курсовой работы/проекта 
Текущая аттестация выполнения курсовой 
работы/проекта 

Сроки − семестр, 
учебная неделя

Максимальная 
оценка в баллах

Выполнение всех этапов курсовой работы 3,16 100
Весовой коэффициент текущей аттестации выполнения курсовой работы/проекта– 0.2
Весовой коэффициент промежуточной аттестации выполнения курсовой 
работы/проекта– защиты – 0.8

4. КРИТЕРИИ И УРОВНИ ОЦЕНИВАНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ ОБУЧЕНИЯ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ  

 
4.1. В рамках БРС применяются утвержденные на кафедре/институте критерии (признаки) 
оценивания достижений студентов по дисциплине модуля (табл. 4) в рамках контрольно-
оценочных мероприятий на соответствие указанным в табл.1 результатам обучения 
(индикаторам). 
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Таблица 4
Критерии оценивания учебных достижений обучающихся 

Результаты 
обучения

Критерии оценивания учебных достижений, обучающихся на 
соответствие результатам обучения/индикаторам

Знания Студент демонстрирует знания и понимание в области изучения на 
уровне указанных индикаторов и необходимые для продолжения 
обучения и/или выполнения трудовых функций и действий, 
связанных с профессиональной деятельностью.

Умения Студент может применять свои знания и понимание в контекстах, 
представленных в оценочных заданиях, демонстрирует освоение 
умений на уровне указанных индикаторов и необходимых для 
продолжения обучения и/или выполнения трудовых функций и 
действий, связанных с профессиональной деятельностью.

Опыт /владение Студент демонстрирует опыт в области изучения на уровне 
указанных индикаторов.

Другие результаты Студент демонстрирует ответственность в освоении результатов 
обучения на уровне запланированных индикаторов.
Студент способен выносить суждения, делать оценки и 
формулировать выводы в области изучения.
Студент может сообщать преподавателю и коллегам своего уровня 
собственное понимание и умения в области изучения.

4.2 Для оценивания уровня выполнения критериев (уровня достижений обучающихся при 
проведении контрольно-оценочных мероприятий по дисциплине модуля) используется 
универсальная шкала (табл. 5).

Таблица 5

Шкала оценивания достижения результатов обучения (индикаторов) по уровням 

Характеристика уровней достижения результатов обучения (индикаторов)
Шкала оценивания № 

п/п
Содержание уровня 

выполнения критерия 
оценивания результатов 

обучения
(выполненное оценочное 

задание)

Традиционная 
характеристика уровня

Качественная 
характеристи

ка уровня

1. Результаты обучения 
(индикаторы) достигнуты в 
полном объеме, замечаний нет

Отлично 
(80-100 баллов) 

Высокий (В)

2. Результаты обучения 
(индикаторы) в целом 
достигнуты, имеются замечания, 
которые не требуют 
обязательного устранения

Хорошо 
(60-79 баллов)

Средний (С)

3. Результаты обучения 
(индикаторы) достигнуты не в 
полной мере, есть замечания

Удовлетворительно 
(40-59 баллов)

Зачтено

Пороговый (П)
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4. Освоение результатов обучения 
не соответствует индикаторам, 
имеются существенные ошибки и 
замечания, требуется доработка

Неудовлетворитель
но 

(менее 40 баллов)

Не 
зачтено

Недостаточный 
(Н)

5. Результат обучения не достигнут, 
задание не выполнено 

Недостаточно свидетельств 
для оценивания

Нет результата

5. СОДЕРЖАНИЕ КОНТРОЛЬНО-ОЦЕНОЧНЫХ МЕРОПРИЯТИЙ ПО 
ДИСЦИПЛИНЕ МОДУЛЯ

5.1. Описание аудиторных контрольно-оценочных мероприятий по дисциплине 
модуля

5.1.1. Лекции

Самостоятельное изучение теоретического материала по темам/разделам лекций в 
соответствии с содержанием дисциплины (п. 1.2. РПД)

5.1.2. Лабораторные занятия
Примерный перечень тем
1. Роботизированные системы управления технологическим  оборудованием и их 

программирование
2. Роботизированные системы управления технологическими процессами и их 

программирование
3. Роботизированная система инструментального  обеспечения и ее программирование
4. Роботизированная система контроля и ее программирование
5. Выбор оборудования и технологической оснастки в  составе гибкой 

производственной системы.
6. Мобильные робототехнические комплексы и их программирование
7. Разработка структурной схемы гибкой производственной  системы с применением 

промышленных роботов
8. Оценка экономических эффектов применения промышленных роботов в ГПС
LMS-платформа
1. https://elearn.urfu.ru/enrol/index.php?id=4528

5.2. Описание внеаудиторных контрольно-оценочных мероприятий и средств 
текущего контроля по дисциплине модуля

Разноуровневое (дифференцированное) обучение.

Базовый

5.3. Описание контрольно-оценочных мероприятий промежуточного контроля по 
дисциплине модуля

5.3.1. Зачет
Список примерных вопросов
1. Автоматизированные технологические  процессы
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2. Автоматизированные и роботизированные комплексы в машиностроении
3. Классификация роботизированных комплексов
4. Современное состояние производства и  применение промышленных роботов как 

основы построения гибких производственных  систем
5. Предпосылки роботизации производства
6. Определение и классификация  промышленных роботов
7. Функции промышленных роботов
8. Основные технические показатели промышленных роботов
9. Захватные устройства промышленных роботов
10. Программирование промышленных роботов, программный код
11. Мобильные робототехнические комплексы (на примере Кука, Фанук, Кавасаки и 

т.д.) и их программирование
12. Составные компоненты исполнительной механической системы
13. Классификация гибких производственных систем и их основные  характеристики
14. Промышленные роботы в ГПС и особенности программирования работы ГПС
15. Основы проектирования и эксплуатации робототехнических комплексов в ГПС
16. Структурные и компоновочные решения гибких производственных систем
17. Классификация  информационных систем промышленных роботов и 

робототехнических комплексов
18. Средства информационного обеспечения и систем управления промышленными 

роботами и  робототехническими комплексами
19. Мобильные робототехнические комплексы в гибких  производственных системах
20. Структура мобильных РТК. Принципы программирования
21. Компоновка мобильных РТК
22. Мобильные РТК "KUKA" и особенности их программирования
23. Мобильные РТК "FANUC" и особенности их программирования
24. Мобильные РТК "Kawasaki" и особенности их программирования
25. Мобильные РТК "ABB" и особенности их программирования
LMS-платформа
1. Не предусмотрено

5.3.2. Курсовая работа
Примерный перечень тем
1. Разработка роботизированной системы для ГПС (4 ГПМ и линейный склад)
2. Разработка роботизированной системы для ГПС (2 ГПМ и линейный склад)
3. Разработка роботизированной системы для ГПС (5 ГПМ и линейный склад)
4. Разработка роботизированной системы для ГПС (6 ГПМ и штабелер)
5. Разработка роботизированной системы для ГПС (6 ГПМ и линейный склад)
6. Разработка роботизированной системы для ГПС (4 ГПМ и круговой склад)
7. Разработка ГПС с применением промышленного робота "KUKA"
8. Разработка ГПС с применением промышленного робота "FANUC"
9. Разработка ГПС с применением промышленного робота "Kawasaki"
10. Разработка ГПС с применением промышленного робота "АВВ"
11. Проектирование промышленного робота под конкретные задачи по вариантам
12. Проектирование мобильного робота с системой технического зрения
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5.4 Содержание контрольно-оценочных мероприятий по направлениям 
воспитательной деятельности 
Направления воспитательной деятельности сопрягаются со всеми результатами обучения 
компетенций по образовательной программе, их освоение обеспечивается содержанием 
всех дисциплин модулей.


